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1.- Características Robot ABB IRB120 

 

Figura 1.1. Características IRB120   
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2.- Imágenes 

2.1.- Gamepad por bluetooth 

2.1.1. Desincronizar gamepad 

 

Figura 2.1. Ajustes conexiones 

 

 

Figura 2.2. Ajustes Bluetooth 

 

 

Figura 2.3. Desincronizar dispositivo 
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2.1.2. Vincular gamepad 

 

 

Figura 2.4. Ajustes conexiones 
 

 

Figura 2.5. Buscar dispositivos 
 

 

Figura 2.6. Buscando dispositivos 
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Figura 2.7. Vinculando dispositivo 

 

 

Figura 2.8. Estableciendo conexión 

 

 

Figura 2.9. Dispositivo conectado 
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2.2.- Ajustes teclado 

   

Figura 2.10. Ajustes Figura 2.11. Idioma Figura 2.1 2. Predeterminado 

 
 

  

Figura 2.13. Método de entrada Figura 2.14. Teclado  físico-No 
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2.3.- Pantallas aplicación Android 

2.3.1.- Pantalla principal 

  

Figura 2.15. Pantalla inicio Figura 2.16. Menú inic io 

 

  

Figura 2.17. Acerca de Figura 2.18. Info pantalla c onexión 
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Figura 2.19. Info pantalla Mover XYZ Figura 2.20. Inf o pantalla Mover Ejes 

 

 

  

Figura 2.21. Info pantalla Dibujar Pizarra  Figura 2.22. Info Teclado  

 

  



TRABAJO FIN DE GRADO                                           José Mª Fernández Sanmiguel 

CONTROL REMOTO DEL ROBOT ABB IRB120 POR TECNOLOGÍA WIFI  Página 11 
ANEXO FIGURAS 

 

  

Figura 2.23. Info Mando  Figura 2.24. Salir aplicación  

 

2.3.2.- Mensajes 

 

Figura 2.25. Error en la entrada de datos 
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2.3.3.- Conexión/desconexión 

  

Figura 2.26. Pantalla conexión Figura 2.27. Fallo c onexión Figura 2.28. Conexión con éxito 

 

   

Figura 2.29. Menú pantallas Figura 2.30. Mensaje 
desconectar antes de salir 

Figura 2.31. Desconectado 
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2.3.4.- Mover XYZ 

  

Figura 2.32. Pantalla Mover XYZ. Coordenadas Figura 2 .33. Pantalla Mover XYZ. Reorientar 

 

  

Figura 2.34. Menú Pantalla Mover XYZ Figura 2.35. Obte niendo posición y orientación 
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2.3.5.- Mover Ejes 

  
Figura 2.36. Pantalla Mover Ejes  Figura 2.37. Obteniendo ejes  

 

 

Figura 2.38. Menú Pantalla Mover Ejes 
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2.3.6.- Dibujar pizarra 

 

Figura 2.39. Pantalla Dibujar Pizarra 

 

 

Figura 2.40. Establecer área trabajo 

 

 

Figura 2.41. Estableciendo área trabajo-Primer punto  
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Figura 2.42. Estableciendo área trabajo-Segundo pun to 

 

 

Figura 2.43. Volver a establecer área trabajo 

 

 

Figura 2.44. Área trabajo establecida 
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Figura 2.45. Menú pantalla Dibujar Pizarra 

 

 

 

Figura 2.46. Usando sensores Tablet 

 


